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Moment pędu punktu materialnego
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Druga zasada dynamiki dla ruchu obrotowego

sinL rp 

2

0 02

t
t

    

• stałe przyspieszenie kątowe 
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Ruch obrotowy bryły sztywnej obracającej się wokół sztywno zamocowanej osi
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Moment pędu bryły sztywnej obracającej się wokół sztywno 
zamocowanej osi

Dla bryły sztywnej obracającej się wokół sztywno zamocowanej osi
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I – moment bezwładności

Moment bezwładności względem osi równoległej do osi przechodzącej przez 
środek masy
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m – masa bryły 
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Druga zasada dynamiki dla ruchu obrotowego
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Jeżeli moment bezwładności nie ulega zmianie
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Ruch postępowy Ruch obrotowy
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Energia kinetyczna bryły sztywnej wokół sztywno zamocowanej osi Oz
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- Moment bezwładności względem osi Oz

Podzielmy naszą bryłę na małe fragmenty o masie mi położone w 
odległości ri od osi Oz
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Przykład. Wyznaczyć  przyspieszenie wiadra
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• Statyka – warunki równowagi
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1. Nie przemieszcza się jako całość

2. Nie obraca się  lub obraca się ze stałą prędkością kątową
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W postaci skalarnej
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Wyznaczyć siły działające na ścianę i na podłogę.
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Zasada zachowania momentu pędu

Jeżeli moment sił zewnętrznych jest równy zeru to moment pędu 
jest zachowany
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Ruch postępowy Ruch obrotowy
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Tor w polu sił centralnych jest torem płaskim
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Siła pola zależy jedynie od odległości i jest skierowana wzdłuż prostej łączącej punkt 
materialny z centrum pola
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Prędkość względem ziemi

Prędkość względem
platformy

Przykłady zastosowań zasady zachowania pędu Kolaps grawitacyjny

Moment pędu L jest zachowany
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Maleje I, rośnie 
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Przykłady zastosowań zasady zachowania pędu


